	Оригінал


	Об’єкт дослідження – процеси навігації та управління в зоні посадки на робочу поверхню, що необладнана штатними РТЗ. Мета роботи – дослідження та визначення закономірностей процесів навігації та управління в зоні посадки на робочу поверхню, що необладнана штатними радіотехнічним засобами. При виконанні дисертаційної роботи використані такі методи: статистичного синтезу і аналізу; теоретичного та числового аналізу; динамічного програмування. Практична цінність результатів досліджень полягає в наступному: доведено, що для автоматичного управління рухом ЛА до виведення в точку прийняття рішення на здійснення посадки на робочу поверхню, необладнану штатними радіотехнічними засобами, слід використовувати активне формування опорних точок  в поверхні положень з вертикальною твірною; обґрунтовано введення в сучасні бортові інформаційно-обчислювальні системи ЛА доповнення до структур траєкторного управління ЛА для розширення переліку вирішуваних задач; визначені процедури процесу відображення взаємного положення ЛА і робочої поверхні на індикаторі, що підвищують якість посадки в складних ситуаціях. Наукова новизна полягає в наступному: 1) Вперше розроблена динамічна система комплексної обробки інформації для її застосування в системах навігації та управління польоту ЛА в зоні посадки на робочу поверхню, що необладнана штатними радіотехнічними засобами, яка відрізняється від раніше відомих використанням поверхонь положень з вертикальною твірною за умовами вимірів відстаней до наземних орієнтирів при відсутності інформації про їх розташуванні. 2) Дістали подальшого розвитку структури навігаційного забезпечення УПЛА, що відрізняються від відомих раніше засобами розрахунку параметрів траєкторного управління рухом ЛА у просторі поверхонь положень з вертикальною твірною й структурою БІОС для автоматичного управління ЛА за каналами курсу та глісади. 3) Вперше побудована математична модель динамічних перетворень геометричних параметрів злітно-посадочної смуги та світлотехнічного забезпечення робочої поверхні за даними поточних вимірів змінних відстаней до наземних орієнтирів у системі координат ЛА, яка надає можливість використовувати обчислювальні засоби ЛА для визначення в просторі їх взаємного положення та подальшого відображення на індикаторі, що підвищує ефективність використання обчислювальних засобів БІОС ЛА для прийняття рішення щодо здійснення посадки ЛА на необладнані штатними засобами робочі поверхні. Результати наукової праці впроваджені: у Харківському університеті Повітряних Сил імені Івана Кожедуба; Державному підприємстві Міністерства оборони України "Науково-дослідному інституті радіоелектронної техніки". Ступінь впровадження результатів: галузевий. Сфера використання: радіотехнічні системи.


