Зміст

     Вступ..............................................................................................................3

1. Вихідні дані..............................................................................................4

2. Основне призначення та загальна побудова стрілочного привода....5

3. Вибір електродвигуна.............................................................................7

4. Кінематичний та силовий розрахунок передавального механізму....9

5. Визначення основних розмірів зубчатих коліс....................................12

6. Конструювання другого проміжного вала............................................15

7. Перевірочний розрахунок другого проміжного вала...........................18

8. Розрахунок підшипників і шпонкового з’єднання...............................23

     Список літератури.........................................................................................25
Здесь приведено лишь часть курсового

Курсовой содержит 24 страницы + 3 чертежа на ватманах


 1.Вихідні дані
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 3. Вибір електродвигуна

Для проектування передаточного механізму стрілочного електроприводу необхідно  вибрати електродвигун. Для цього визначаємо його потужність за заданими зусиллями на шибері Fш та швидкістю переміщення шиберу Vш по формулі:   
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Визначимо загальний коефіцієнт корисної дії передаточного механізму:
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Тоді:
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Частоту обертання  електродвигуна визначаємо за заданою швидкістю шибера та параметрами передаточного механізму.

Кутова швидкість головного вала розраховується за формулою:
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Визначимо радіус ділильного кола шиберної шестерні:
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Частота обертання головного вала стрілочного привода:
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Частота обертання вала двигуна:
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Загальне передаточне число:
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Передаточні числа кожного ступеня передаточного механізму визначаються по формулі:
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Тоді                                        
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За отриманим значенням  Р  та  
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підбираємо електродвигун, а саме:

електродвигун типу МСП-0,1 (Р=150 Вт, 
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=1500 хв-1)
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