DVC6000 Series FIELDVUE_ Digital Valve Controllers

DVC6000 Series FIELDVUE_ digital valve controllers (figures 1 and 2) are communicating, microprocessor-based current-to-pneumatic instruments. In addition to the traditional function of converting a current signal to a valve-position pressure signal, DVC6000 Series digital valve controllers, using HART_ communications protocol, give easy access to information critical to process operation. This can be done using a 375 Field

Communicator at the valve or at a field junction box, or by using a personal computer or a system console within the control room. Using HART communication protocol, information can be integrated into a control system or received on a single loop basis.

DVC6000 Series digital valve controllers can be used on single- or double-acting actuators. The digital valve controller receives feedback of the valve travel position plus supply and actuator pneumatic pressure. This allows the instrument to diagnose not only itself, but also the valve and actuator to which it is mounted. This provides you with very cost effective maintenance information, as the required maintenance can be performed on the instrument and valve when there really is a need.

Wiring is economical because DVC6000 Series digital valve controllers use two-wire 4 to 20 mA loop

power. This provides for low cost replacement of existing analog instrumentation. The DVC6000

Series digital valve controller’s two-wire design avoids the high cost of running separate power and signal wiring.

Note

Neither Emerson, Emerson Process

Management, nor any of their affiliated

entities assumes responsibility for the

selection, use, or maintenance of any

product. Responsibility for the

selection, use, and maintenance of any

product remains with the purchaser

and end-user.
Available Configurations

Valve-Mounted Instrument:

DVC6010: Sliding-stem applications

DVC6020: Rotary applications and long-stroke sliding-stem applications

DVC6030: Quarter-turn rotary applications

Remote-Mounted Instrument(1):

DVC6005: Base unit for 2-inch pipe stand or wall mounting

DVC6015: Feedback unit for sliding-stem applications

DVC6025: Feedback unit for rotary or long-stroke sliding-stem applications

DVC6035: Feedback unit for quarter-turn rotary applications

DVC6000 Series digital valve controllers can be mounted on Fisher and other manufacturers rotary and sliding-stem actuators.

Input Signal

Point-to-Point:.

Analog Input Signal: 4-20 mA DC, nominal; split ranging available

Minimum Voltage Available at Instrument Terminals must be 10.5 VDC for analog control, 11 VDC for HART communication (see instrument instruction manual for details)

Minimum Control Current: 4.0 mA

Minimum Current w/o Microprocessor Restart: 3.5 mA

Maximum Voltage: 30 VDC

Overcurrent Protection: Input circuitry limits current to prevent internal damage

Reverse Polarity Protection: No damage occurs from reversal of loop current

Multi-drop:.

Instrument Power: 11 to 30 VDC at approximately 8 mA
Reverse Polarity Protection: No damage occurs from reversal of loop current

Output Signal

Pneumatic signal as required by the actuator, up to 95% of supply pressure

Minimum Span: 0.4 bar (6 psig)

Maximum Span: 9.5 bar (140 psig)

Action: _ Double, _ Single Direct, and _ Single Reverse

Supply Pressure(2)

Minimum Recommended: 0.3 bar (5 psig) higher than maximum actuator requirements

Maximum: 10.0 bar (145 psig) or maximum pressure rating of the actuator, whichever is lower

Steady-State Air Consumption(3,4)

Standard Relay:

At 1.4 bar (20 psig) supply pressure: Less than 0.38 normal m3/hr (14 scfh)

At 5.5 bar (80 psig) supply pressure: Less than 1.3 normal m3/hr (49 scfh)

Low Bleed Relay(5):

At 1.4 bar (20 psig) supply pressure: Average value 0.056 normal m3/hr (2.1 scfh)

At 5.5 bar (80 psig) supply pressure: Average value 0.184 normal m3/hr (6.9 scfh)

Maximum Output Capacity(3,4)

At 1.4 bar (20 psig) supply pressure: 10.0 normal m3/hr (375 scfh)

At 5.5 bar (80 psig) supply pressure: 29.5 normal m3/hr (1100 scfh)

Independent Linearity(6)

0.50% of output span

Electromagnetic Interference (EMI)

Tested per IEC 61326-1 (Edition 1.1). Meets emission levels for Class A equipment (industrial locations) and Class B equipment (domestic locations). Meets immunity requirements for industrial locations (Table A.1 in the IEC specification document). Immunity performance is shown in table 2.
ПЕРЕВОД
Цифровые контроллеры клапанов FIELDVUE серии DVC6000
Цифровые контроллеры клапанов FIELDVUE серии DVC6000 представляют собой микропроцессорные приборы для обмена информацией, которые преобразуют токовый сигнал в пневматический. В дополнение к обычной функции преобразования токового сигнала в сигнал расположения клапана под давлением цифровые контроллеры клапанов серии DVC6000 с помощью коммуникационного протокола HART (Highway Addressable Remote Transmitter - протокол взаимодействия с удалённым датчиком с шинной адресацией) предоставляют легкий доступ к важной для процесса работы информации. Такой доступ можно получить, установив полевой коммуникатор 375 на клапане или на полевой распределительной коробке, или используя персональный компьютер либо системный пульт в машинном зале. Посредством коммуникационного протокола HART информация поступает в управляющую систему либо выводится для получения однократными циклами.
Цифровые контроллеры клапанов серии DVC6000 устанавливаются на одно- и двунаправленных приводах. Цифровой контроллер клапанов регистрирует сигналы о местоположении клапана, электропитании и давлении воздуха в приводе. Благодаря этому прибор диагностирует не только самого себя, но также клапан и привод, на которых он установлен. Таким образом с наименьшими затратами собирается информация по техническому обслуживанию; а само техническое обслуживание прибора и клапана проводится тогда, когда оно действительно необходимо.
Система проводов является экономичной, так как цифровые контроллеры клапанов серии DVC6000 запитываются двухпроводным замкнутым контуром со значениями тока от 4 до 20 mA. Благодаря этому замена существующего аналогового оборудования обходится недорого. А двухпроводная схема цифровых контроллеров клапанов серии DVC6000 позволяет избежать больших затрат на эксплуатацию отдельных запитывающих и сигнальных систем проводов.
Внимание

Ни компания Emerson, ни Управление процессом
компании Emerson, ни один из их филиалов не несет

ответственность за выбор, использование или 

техническое обслуживание любого изделия.

Ответственность за выбор, использование и

техническое обслуживание любого изделия несут
покупатель и конечный пользователь.

Имеющиеся в наличии конфигурации
Прибор, монтирующийся на клапане:

DVC6010: приборы со складывающимся штоком
DVC6020: вращающиеся приборы и приборы со складывающимся штоком с большой длиной хода
DVC6030: четверть-оборотные вращающиеся приборы

Удаленно установленный прибор(1):

DVC6005: основное изделие для монтажа на 2-дюймовых трубах или на стене
DVC6015: элемент обратной связи для приборов со складывающимся штоком

DVC6025: элемент обратной связи для вращающихся приборов и приборов со складывающимся штоком с большой длиной хода

DVC6035: элемент обратной связи для четверть-оборотных вращающихся приборов

Цифровые контроллеры клапанов серии DVC6000 монтируются на вращающихся приводах и приводах со складывающимся штоком производства компании Fisher и других производителей.

Входной сигнал

От точки к точке:

Аналоговый входной сигнал: 4-20 mA постоянного тока, номинальное значение; разделение диапазона возможно

Минимальное доступное напряжение на клеммах прибора должно быть 10,5 В постоянного тока для аналогового управления; 11 В постоянного тока для коммуникационного протокола HART (подробности смотри в Руководстве по использованию прибора)

Минимальный контрольный ток: 4,0 mA
Минимальный ток без перезапуска микропроцессора: 3,5 mA
Максимальное напряжение: 30 В постоянного тока

Защита от перегрузки по току: предельные значения тока во входных цепях для защиты от внутренних повреждений

Защита от подключения обратной полярностью: при подключении электрического контура обратной полярностью никаких повреждений не произойдет.

Многоотводный:
Мощность прибора: от 11 до 30 В постоянного тока при приблизительно 8 mA
Защита от подключения обратной полярностью: при подключении электрического контура обратной полярностью никаких повреждений не произойдет.

Выходной сигнал

Пневматический сигнал, необходимый для привода, составляет до 95 % от давления в линии нагнетания
Минимальный диапазон: 0,4 бар (6 psig)
Максимальный диапазон: 9,5 бар (140 psig)
Действие: двойное, одинарное прямое, и одинарное реверсивное
Давление в линии нагнетания(2)

Рекомендуемый минимум: на 0,3 бар (5 psig) больше максимально необходимого для привода

Максимум: 10,0 бар (145 psig) или максимальное значение давления в приводе, которое меньше
Потребление воздуха в установившемся режиме(3,4)
Стандартная подача:

При давлении в линии нагнетания 1,4 бар (20 psig): менее чем 0,38 м3/час (14 scfh)

При давлении в линии нагнетания 5,5 бар (80 psig): менее чем 1,3 м3/час (49 scfh)

Слабо продувная подача(5):
При давлении в линии нагнетания 1,4 бар (20 psig): среднее значение 0,056 м3/час (2,1 scfh)

При давлении в линии нагнетания 5,5 бар (80 psig): среднее значение 0,184 м3/час (6,9 scfh)

Максимальная выходная способность(3,4)

При давлении в линии нагнетания 1,4 бар (20 psig): 10,0 м3/час (375 scfh)

При давлении в линии нагнетания 5,5 бар (80 psig): 29,5 м3/час (1100 scfh)

Независимая линейность(6)
±0,50% от выходного диапазона

Электромагнитные помехи (ЭМП)
Проверено на соответствие требованиям документа IEC 61326-1 (Издание 1.1; IEC (International Electrotechnical Commission) - Международная электротехническая комиссия, МЭК). Соответствует уровням эмиссии для оборудования Класса А (промышленное размещение) и Класса Б (домашнее размещение). Соответствует требованиям по устойчивости для промышленных размещений (Таблица А.1 в технических требованиях IEC). Характеристики по устойчивости представлены в таблице 2.
