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1.
СВЕДЕНИЯ О КРАНЕ

1.1
Эксплуатационные показатели

	· Макс. грузоподъемность на крюке
	Т.
	40/30/20/10

	· Максимальная скорость крюка
	м/мин
	24/31/45/80

	· Время подъема стрелы: радиус от мин. до макс.
	м/мин
	44

	· Скорость поворота (непрерывного на 360()
	об./мин
	1,6

	· Скорость хода
	км/ч
	2,6/5,2

	· Максимальный наклон
	%
	8

	· Мин. радиус действия
	м
	9,00

	· Макс. радиус действия
	м
	34,00

	· Максимальная высота под крюком при переносе груза до 30 м
	м
	29,00

	· Максимальная высота под крюком при переносе груза до 34 м
	м
	23,00

	· Макс. глубина крюка ниже уровня земли
	м
	15,00

	· Радиус поворота надстройки
	м
	5,5

	· Радиус поворота крана
	м
	15,0


1.2
ТЕХНИЧЕСКИЕ СВЕДЕНИЯ

	Кран эксплуатируется при:
	
	Одинарная лебедка

	· Макс. момент нагрузки
	Т/М
	720

	· Максимальная мощность дизельного привода
	кВт/об. в мин
	408/1500

	· Стандартная длина стрелы
	м
	35,00

	· Количество канатов
	кол-во
	2 х 1

	· Центр вращения стрелы над землей
	м
	12,00

	· Уровень глаз сидящего водителя
	м
	16,00

	· Вылет выносных опор
	м
	9,30х10,25

	· Максимальная нагрузка на колодки выносных опор (360()
	Т.
	100


1.3     РАЗМЕРЕНИЯ
	· Общая длина шасси
	м
	12,40

	· Общая длина с опущенной стрелой
	м
	53,250

	· Общая ширина крана   - в рабочем состоянии
	м
	6,080

	                                          - для транспортировки
	м
	5,00

	· Общая высота без башни
	м
	6,650

	· Общая высота:      -башня в рабочем положении
	м
	22,90

	                                  -башня опущена
	м
	7,50

	· Дорожный просвет
	м
	1,30

	· Высота от земли до верха башенной опоры
	м
	3,33

	· Колесная база 1-ая / 2-ая оси
	м
	5,90

	                            2-ая / 3-ья оси
	м
	1,60

	· Колея осей
	м
	3,670


1.4      КОЛЕСА
	· Шины
	14.00 х 24''

	· Обода
	10.00W х 24''


1.5     СПИСОК ВЕСОВ
Надстройка

	· Главная рама и гидравлическая система
	кг
	19 000

	· Лебедки с канатом
	кг
	9 000

	· Дизельный двигатель
	кг
	1 800

	· Механические муфты и насосы
	кг
	2 100

	· Подшипник и механизм поворота
	кг
	2 600

	· Трапы и лестницы
	кг
	1 500

	
	
	36 000 кг


Противовес

	· Залний противовес
	кг
	40 000

	
	
	40 000 кг


Башня и стрела

	· Башня и дополнительные устройства
	кг
	16 000

	· Кабина крановщика
	кг
	1 100

	· Лестницы и проходы
	кг
	2 200

	· Стрела в сборе (35,00 м)
	кг
	10 200

	· Цилиндр подъема стрелы
	кг
	4 900

	
	
	34 000 кг


Шасси

	· Главная рама
	кг
	25 000

	· Трансмиссионная линия
	кг
	1 500

	· Оси и подвески
	кг
	9 200

	· Колеса
	кг
	3 100

	· Комплект выносных опор
	кг
	16 200

	
	
	55 000 кг


ОБЩИЙ ВЕС БРУТТО КРАНА                                                                            165 000 кг

Дополнительные устройства

	· Дополнительный вес увеличенных колодок
	кг
	2 000

	· 45Т блок крюка с дистанционным управлением
	кг
	2 000

	· Универсальный спредер 20'/40'
	кг
	8 000

	· Двойной спредер 20'-40'
	кг
	11 000


1.6      НАГРУЗКА НА ОСИ
	1.6.1 Кран со стрелой впереди (наклон 67()
	
	

	· Задние оси
	2x54.000
	кг

	· Передняя ось
	52.000
	кг

	
	
	

	1.6.2 Кран с башней опущенной назад
	
	

	· Задние оси
	2x57.000
	кг

	· Передняя ось
	33.000
	кг

	· На грунт
	12.000
	кг

	
	
	

	1.6.3 Нагрузка на каждую ось
	
	

	· Максимальная допустимая нагрузка (динамическая)
	60.000
	кг

	· Максимальная допустимая нагрузка (статическая)
	72.000
	кг


1.7      ДАВЛЕНИЕ НА ГРУНТ
	1.7.1 – При ненагруженных колесах (в движении)
	10.0
	кг/см2

	1.7.2 – При нагруженных выносных опорах:
	
	

	· со стандартными колодками (1,0х1,8)
	5,5
	кг/см2

	· с опционными колодками (1,4х2,2)
	3,3
	кг/см2


1.8       МАКСИМАЛЬНО ДОПУСТИМЫЕ ВЕТРОВЫЕ РЕЖИМЫ
	1.8.1 – В режиме передвижения
	72
	км/ч

	1.8.2 – В режиме работы
	72
	км/ч

	1.8.3 – Кран установлен на выносных опорах:
	
	

	· башня и стрелы подняты
	151
	км/ч

	· башня поднята, стрелы опущена
	200
	км/ч


1.9      СТАНДАРТЫ И ПРАВИЛА
Классификация мобильных причальных перегружателей выполнена в соответствии со стандартами FEM (Раздел 1 - 1987), при следующих условиях:

1.9.1 Общая группа  стандартов классификации
	Использование для захвата
	Использование для контейнеров
	Использование для тяжелых грузов

	А6(Q3-U5)
	А5(Q2-U5)
	А3(Q1-U4)


1.9.2 Шестерни
	
	Использование для захвата
	Использование для контейнеров
	Использование для тяжелых грузов

	· Подъем
	М7(L3-T6)
	М6(L2-T6)
	М3(L2-T3)

	· Поворот 
	М7(L3-T6)
	М6(L2-T6)
	М5(L2-T5)

	· Движение стрелы
	М7(L3-T6)
	М6(L2-T6)
	М5(L2-T5)

	· Передвижение
	М4(L4-T2)
	М4(L4-T2)
	М4(L4-T2)


1.10      МАТЕРИАЛЫ

Следующие материалы применялись для постройки основной конструкции крана. Анализ и сертификация документации по контролю качества (Q.C.) предоставляется вместе с краном.

	· Надстройка
	Сталь FE 510

	· Башня
	Сталь FE 510

	· Стрела
	Сталь FE 510

	· Противовес
	Сталь FE 360

	· Крюк
	Сталь FE 34 CrN.Mo6V

	· Несущая рама
	Сталь FE 510

	· Выносные опоры
	Сталь FE 510

	· Штифты
	Сталь FE 38 CrN.Mo4B

	· Шестерни
	Сталь FE 17 CrN.Mo6


2.
Описание

2.1
ХОДОВАЯ ЧАСТЬ
2.1.1
Главная рама
Из высокопрочной стали, подверженной генеральной обработке.

Полая конструкция гарантирует высокую устойчивость к деформации кручения и напряжению, по необходимости усиленная пластинами или балками.

2.1.2
Оси
Стандартно предоставляются 3 оси со сдвоенными шинами.

Передняя ось – направляющая. Центральная – ведущая.

Ведущая ось с редукцией конической передачи и планетарной редукцией в колесных ступицах. Максимальная допустимая нагрузка на каждую ось 60 тонн.

2.1.3
Подвеска
У каждой группы есть независимая подвеска; система состоит из механически соединенных  изогнутых штанг, обеспечивающих отличное распределение нагрузки на каждую ось.

Допустимо независимое качание каждой оси, с максимальной амплитудой отдельных движений до 150 мм.

2.1.4
Механизмы управления
Передняя направляющая ось. Система полностью гидравлическая. Расположенный в кабине джойстик действует посредством двух электромагнитных распределителей, для достижения правильного направления, цилиндры на каждой оси механически соединены.

Кроме того, электрический инвертор автоматически обеспечивает правильное направление, как функцию рулевого устройства вращающейся надстройки.

2.1.5
Гидравлический привод
Гидравлическая энергия, регулируемая дизельным приводом и насосом переменного рабочего объема, расположенным на верхней конструкции, передается ходовой части посредством вращающегося (шарнирного) соединения. Дизельный двигатель приводит в действие насос переменного рабочего объема, который через замкнутую гидравлическую систему управляет гидравлическими двигателями, расположенными непосредственно на ведущих осях. Система допускает две различные бесступенчатые скорости от 0-2,6 км/ч и от 0-5,2 км/ч.

Установлен постоянно звучащий сигнал, оповещающий о перемещении в обоих направлениях.

2.1.6
Тормоза
РАБОЧИЙ И АВАРИЙНЫЙ: гидравлический тормоз колодочного типа на задней оси. При отпущенной педали движения, замкнутый цикл гидравлической системы срабатывает как тормоз.

СТОЯНОЧНЫЙ: 
Отрицательный многодисковый тормоз с автоматической гидравлической блокировкой размыкания всех колес в случае выхода из строя гидравлической трансмиссии. Мощность тормозов гарантирует стоянку при наклоне в 8%.

2.1.7
Колеса и шины
Стандартные 14.00х24'' – 28 PR

Все оси оборудованы сдвоенными шинами, всего 12 колес.

2.1.8
Выносные опоры
Опорная база: 10,250 х 9,30 м (расстояние между центрами цилиндров).

Однопролетная полая балка, с одним раздвижением телескопического типа, изготовлена из стали с высоким пределом текучести. 

Гидравлической энергия распространяется на отдельные вертикальные домкраты выносных опор.  Они могут устанавливаться на любой грунт, при котором будет обеспечена максимальная устойчивость. Органы управления выносными опорами установлены в обеих кабинах оператора, так же как и на шасси. Все гидравлические трубки находятся внутри перекладин выносных опор для того, чтобы избежать внешних повреждений. Предохранительный клапан двойного действия  встроен непосредственно наверху каждой выносной опоры для предотвращения падения давления в случае выхода из строя системы гидравлических труб.

Установлены распределительные колодки для распределения  нагрузки на широкой поверхности.  Также установлен водяной уровень для проверки горизонтального наклона крана в режиме работы.

2.1.9
Гидравлическая система
ВЫНОСНЫЕ ОПОРЫ И УПРАВЛЕНИЕ: 
управляется насосом фиксированного рабочего объема,  расположенного на надстройке. Органы управления расположены в кабине водителя и на уровне грунта. Системы с разомкнутым контуром, регулируемые электромагнитными распределителями и управляемые соответствующими органами управления, расположенными в кабине оператора.

Давление системы: 180 Бар.

ПРЕРЕДВИЖЕНИЕ: Система с замкнутым контуром, управляется насосом с переменным рабочим объемом и двигателем, допускающим максимальную последовательность от нуля до максимума, при помощи системы регулирования скорости.

Гидравлическая энергия непосредственно передается от верхней конструкции к ходовой части через вращающееся соединение. Давление системы: 280 Бар.

2.1.10
Электрическая система

24 Вольта, для всей ходовой системы, энергия передается непосредственно от надстройки через вращающееся соединение. 

2.2
НАДСТРОЙКА

2.2.1
Поворотная площадка
Полого сечения, изготовлена из сваренных пластин, усилена растяжками. Частично конструкция спроектирована таким образом, что позволяет идеальное распределение напряжений (нажимов) и вмещает все компоненты надстройки.
2.2.2
Опорно-поворотный круг
Высокопроизводительный, три строки роликового типа со внутренним механизмом поворота; Поворотный круг на поперечных роликах диаметром 2.450 мм. Типа RHOTE ERDE.
2.2.3
Дизельный двигатель
	· Производитель и модель
	***

	· Тип
	Дизельный, с турбонаддувом, с прямым впрыском

	· Цилиндры
	8 V

	· Диаметр цилиндра и ход поршня
	132 х 145 мм

	· Рабочий объем
	16 литров

	· Мощность в рабочем режиме
	433 кВт

	· Номинальное кол-во оборотов в мин.
	1.500

	· Охлаждение
	водяная система

	· Расход топлива
	199 г/ кВт-ч


2.2.4
Трансмиссия
Энергия передается дизельным двигателем через карданные валы к муфте насоса. Муфта включает гидравлические насосы переменного рабочего объема, гарантируя работу крана прямо от двигателя, позволяя осуществлять более синхронные маневры. Более того, муфта включает насосы постоянного рабочего объема для вспомогательных рабочих операций.
2.2.5
Гидравлическая лебедка
Стандартная лебедка с одним слоем каната и двумя канатными линиями.

Два гидравлических мотора непосредственно установлены на барабан и автоматически фиксируются в положении при помощи отрицательного ламеллярного многодискового тормоза с гидравлическим размыканием, соединенным с трехступенчатым планетарным зубчатым редуктором, установленным непосредственно внутри барабана. Движение осуществляется посредством электронных органов управления, приводящих в действие гидравлические двигатели. Размыкание тормозов автоматически приводится в действие от воздействия на управление гидравлического мотора.

Система постоянной мощности дает возможность получения двух разных скоростей и крутящих моментов для каждого процесса. Опускание грузов возможно только энергией. Специальное устройство исключает всякую возможность свободного падения груза в случае выхода из строя электрической или гидравлической систем.

	· Максимальная грузоподъемность на крюке
	40
	тонн

	· Максимальная грузоподъемность на одном канате (х2) 
	20х2
	тонн

	· Расчетный диаметр барабана
	900
	мм

	· Максимальная скорость крюка
	24
	м/мин

	· Запасовка каната
	1х2
	линии


2.2.6
Механизм поворота
Стандартно установлены два гидравлических узла, расположенных в центре надстройки.

Каждый узел состоит из гидравлического мотора, помещенного на планетарной коробке передач с отрицательным ламеллярным многодисковым тормозом с гидравлическим размыканием, приводящим в движение соответствующую ведущую шестерню, сцепленную с внутренними зубцами механизма поворота. Тормоза сразу размыкаются при воздействии на соответствующий орган управления и каждый узел действует как стояночный и аварийный тормоз.

Кроме того,  в кабине оператора была установлена эквивалентная педаль тормоза, которая посредством гидравлической системы, воздействует на обходной электромагнитный распределитель, гарантирую отличную маневренность и очень мягкое поворотное движение. Система гарантирует превосходное непрерывное поворотное движение на 360( при любых нагруженных состояниях.

Замкнутая гидравлическая система обеспечивает ровное плавное управление ускорением, замедлением поворота и динамическим торможением.

Скорость поворота (на 360(): 0-1,60 об/мин.

2.2.7
Башенная опора
Башенная опора зафиксирована на поворотной площадке при помощи штырей. Рама включает в себя опоры и крепления башни.
2.2.8
Система дистанционного управления
Устройство дистанционного управления, сертифицированное TUV и CE, и произведенное HETRONIC, позволяет выполнять все основные операции крана, которые могут осуществляться из кабины управления, со сниженными для безопасности скоростями. В основном это может быть использовано для работ по техническому обслуживанию, но также можно управлять стандартными работами крана, если этого требуют условия работы.
2.2.9 Машинное отделение
Полностью закрытое многослойного типа толщиной 40 мм и полностью изолированное для защиты от дизельного двигателя, электрических, механических и гидравлических компонентов.

Машинное отделение разделено на два отсека: один для лебедок и другой для механических и гидравлических компонентов.

Передние двери оснащены автоматическими защитными крышками и фиксирующими устройствами. Боковые двери со стеклами предназначены для хорошей освещенности и вентиляции. Техническое обслуживание компонентов легко осуществляется при использовании внутренних проходов, расположенных вдоль пространства надстройки.

Специальные предохранители установлены на входящие в машинное отделение канатах, чтобы максимально снизить проникновение воды и пыли.

Машинное отделение оснащено системой вентиляции для обеспечения чистым воздухом. Установлены два боковых фонаря для освещения помещения в случае технического обслуживания. 

2.2.10
Противовес
состоит из модульных панелей, что обеспечивает легкое снятие, расположен на задней части платформы.

